
横浜市立大学鶴見キャンパス

リモートユニット更新

（ＳＣＳ２－１Ｌ）【キャンパス】



図面リスト

図面番号 図 面 名 称 縮尺(A1)

表紙

中 央 監 視 設 備

J-00 N.S

縮尺(A3)

N.S

図面リスト
N.S

図面記号

J-01
図面番号

設計番号縮尺

ＰＡ

日付

担当

訂正特記

J-01 図面リスト N.S N.S

J-02 特記事項 N.S N.S

J-03 中央監視システム構成図（更新前・更新後） N.S N.S

J-04 中央監視機器機能表 N.S N.S

J-05 中央監視装置システム機能表 N.S N.S

J-06 幹線系統図 N.S N.S

J-07

計装フロー図（１）

N.S N.S

J-08 N.S N.S

J-09 N.S N.S

J-10 N.S N.S

J-11 N.S N.S

J-12 N.S N.S

J-13 N.S N.S

J-14 N.S N.S

J-15 N.S N.S

J-16

中央管理点入出力一覧表ＮＯ．１

１階平面図

計装フロー図（２）

計装フロー図（３）

自動制御機器表・盤寸法表

中央管理点入出力一覧表ＮＯ．２

中央管理点入出力一覧表ＮＯ．３

中央管理点入出力一覧表ＮＯ．４

中央管理点入出力一覧表ＮＯ．５

横浜市立大学鶴見キャンパス リモートユニット更新（ＳＣＳ２－１Ｌ）
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横浜市立大学鶴見キャンパス リモートユニット更新（ＳＣＳ２－１Ｌ）【キャンパス】

件 名 横浜市立大学鶴見キャンパス リモートユニット更新（ＳＣＳ２－１Ｌ）【キャンパス】

作 業 場 所 横 浜 市 鶴 見 区 末 広 町 １ － ７ － ２ ９

建 築 概 要 敷 地 面 積 7,953.80m2

建 ぺ い 率 47.7%

容 積 率 141.2%

適 用 範 囲 本作業は別紙設計図並びに本特記仕様書及び共通仕様書に

示された範囲とする。

尚、現場説明の際の現場説明書並びに質問書・回答書も準用する。

設 計 図 書 の

優 先 順 位

設計図書の優先順位は次のとおりとする。

１．現場説明書、及び現場説明に対する質問解答書

２．特記仕様書（図面記載のもの及び別冊を含む）

３．「横浜市建築機械設備工事特則仕様書」

及び横浜市建築局監修「機械設備工事施工マニュアル」

４．建設大臣官房官庁営繕部監修「機械設備工事共通仕様書」

及び「機械設備工事標準図」(各最新版)

電気設備工事は以下の仕様書の該当する事項を適用する。

１．横浜市建築局監修「電気設備工事特記仕様書」

２．建設大臣官房官庁営繕部監修「電気設備工事共通仕様書」

及び「電気設備工事標準図」(各最新版）

作 業 項 目 自動制御設備

現 場 責 任 者

現 場 管 理

製 作 品 検 査

工 程 表

特許に対する

注 意 事 項

部 分 変 更

作業に関する

報 告 書

軽 微 な 変 更

引 渡 し

請負人は着手と同時に、現場担当責任者とスタッフの名簿を提出

し、人数及び経歴について監督員の承諾を受けなければならない。

請負人は本作業に関する下記管理を行う。

使用諸製品は予め監督員に製作詳細図を提出し、その承諾を得た

後に製作に着手し、完成の上は性能試験は勿論のこと形状、色彩

について細部に渡り検査を行い、それに合格した後、現場に搬入

する。

尚、立会検査は監督員の指示した機器について行う。

現場入荷機材の中でも使用前に検査を受け合格したものに限り使用

Ａ．労働基準法、労働安全衛生規則その他の関係法規に従い現場

の管理をなし又、現場内の労働者その他出入りの者の監督、

風紀衛生の取締、火災その他の整理及び、事故防止について

充分注意すること。

Ｂ．現場内においては、常に諸機械その他の整理及び場内の清掃

を行う。

し、不合格品は直ちに場外に搬出し他のものと混同しないように

すること。又、材質試験検査加工後といえども捻れ亀裂、その他

欠陥の生じた時は直ちに取り替え又は補修する。

本作業者は作業順序について監督員と打合せの上、工程表を作成

し速やかに提出する。

材質、工法が第三者の所有する特許の触れるような場合には、予

万一第三者の特許権を侵害するようなことが起きた場合には動機

の故意、不注意に係わらず請負人は自己の負担でこれを解決する。

作業進行中都合による部分的変更又は、一部の追加作業、或いは

一部の追加作業を委嘱された場合は、請負人は実施に先立ちその

め、その権利の使用に対する所要の手続きをふんだ後実施する。

都度、材料の増減を明記した内訳見積書を監督員に提出し、書類

による承諾を得た後、実施する。

作業の進捗、労働者の就業、機械の搬入、気象などの状況を表し

た報告書を提出する。報告の内容は、上記の他に短期工程表及び

監督員の指示した事項、協議した事項等を明確に記録し、作業写

真を貼付して監督員の指定した様式にて指定の部数を提出する。

測量誤差等に起因する軽微な変更又は、施工上の納まり具合等から

技術的に必要不可欠のものの処理等は、監督員の指示に従い請負人

の負担において行う。

本作業完成の上は試験その他監督員の指示する調整試験をすると

ともに関係官公署の検査に合格した後、その使用許可を得て引き

渡す。

か し 検 査

保 障

完 成 図 書

作 業 写 真

図 面 表 示 に

関 す る 表 記

大学は、既に引渡しが完了した建築物及びそれに付帯する施設並

びに設備関係機器類について、かし検査を行う。

かし検査の実施期限は、引渡しの日から１年以内とし、

検査の時期は原則として１年経過前１ヶ月以内とする。

本作業者は作業完成後でも作業不完全、納入品の欠陥に起因する

故障は１２ヶ月間保障の責任に応じ無償で直ちに修理又は良品と

取り替える。

図面、取扱説明書、諸成績表を作成、監督員の承諾を得た後指定

本作業完成引渡と共に下記の「引継物品一覧表」にある如く完成

の部数を製本し提出する。

１．引継物品一覧表（下記の目録 ）

２．完成図 Ａ４製本黒表紙金文字

３．同 上 二ッ折製本

４．施工図 二ッ折製本

５．設備機器及び材料業者一覧表

６．備品及び消耗品一覧表

７．機器完成図及び試験表

８．機器取扱説明表

９．機器台帳

１０．現場実測試験表

１１．作業関係者及び機器製造業者一覧表

１２．作業関係下請負人一覧表

１３．作業写真 、完成写真

１４．その他監督員が必要と認めたもの

作業写真は、作業着手前の状況・作業進捗状況（月１回以上）・

作業工程詳細（埋設・埋め込み・隠蔽施工箇所・やり直しにきか

ない施工箇所、及び重要な施工箇所並びに監督員が指示した箇所）

を完成後の各段階ごとに撮影し、アルバムに場所・年月日・内容

を記入して整理する。

ただし、軽微な作業で、且つ監督員の承諾したものは省略すること

ができる。尚、監督員の要求があったときは延滞なくこれを提出

する。

添付図面に製品名を便宜上使用してある場合、使用機器材料につ

いては中の製品と同等もしくはそれ以上の能力機能を有するもの

で監督員の承諾を受けたものとする。又、機器詳細図等の寸法は

あくまでも参考寸法であって詳細寸法は現場打合せの上決定する。

特 記 事 項

機械室内機器…振動絶縁効率 ９０％

２．各機器の防振は下表の振動絶縁効率を満足する防振材を使用する。

及び「建築設備耐震設計施工指針」（各最新版）による。

神奈川県空調衛生工業会「機械設備施工マニュアル」

官庁営繕部「機械設備工事共通仕様書」「機械設備工事標準図」

１．機器、器具の据付取付は耐震施工に充分留意し、施工要領は、建設大臣官房

作 業 概 要

１．リモートユニット更新

(1)リモートユニットの更新(ＳＣＳ２－１Ｌのみ)

・自動制御盤（ＲＣＰ－１Ｗ－１）内のリモートユニット（４組）の更新を行う。

＊中央監視装置からの通信幹線は既設再利用

１．リモートユニット更新

・リモートユニットの更新(ＳＣＳ２－１Ｌのみ)

・自動制御盤（ＲＣＰ－１Ｗ－２）内のリモートユニット（６組）の更新を行う。

・自動制御盤（ＲＣＰ－１Ｎ－１）内のリモートユニット（７組）の更新を行う。

・上記機器の更新に伴い試運転調整を行う。

＊自動制御機器（アズビル製）は既設再利用

特記事項
N.S

図面記号

J-02
図面番号

設計番号縮尺

ＰＡ

日付

担当

訂正特記

構 造 鉄筋コンクリート造 一部木造

階 数 ６階

横浜市立大学鶴見キャンパス リモートユニット更新（ＳＣＳ２－１Ｌ）



横浜市立大学 中央監視システム（アズビル ｓａｖｉｃ－ｎｅｔＦＸ２）

光変換器

ＳＣＳ

ＩＤＧＰ

ＣＰ－ＹＳ－１盤光変換器盤

講義棟 供給棟

防災盤

FIM-Ⅱ

UPS

システム制御盤

ＣＰ－ＹＫ－２盤

UPS

ＣＰ－ＹＫ－１盤

横浜市立大学 鶴見キャンパス

守衛所 １Ｆ

光変換器

光変換器

光変換器

ＩＤＧＰ

ＩＤＧＰ

ＩＤＧＰ

ＲＣＰ－１Ｋ－１盤

ＩＤＧＰ

ＲＣＰ－２Ｋ－１盤

守衛所

中継器

＜監視ＰＣ＞

SW-HUB

ＬＣＤ

ＭＳ

ＰＣ

SW-HUBSW-HUB

ＳＭＳ ＤＳＳ ＳＭＳ ＤＳＳ

変換器

Ａ系 Ｂ系

ＬＰＲ

光ケーブル 光ケーブル

ＲＳ２３２Ｃ

SW-HUB

研究棟

ＩＤＧＰ

ＩＤＣ

ＳＣＭ

ＲＣＰ－２Ｗ－２盤

ＩＤＧＰ

ＲＣＰ－３Ｗ－１盤

ＲＣＰ－２Ｗ－１盤

ＩＤＧＰ

ＩＤＣ

ＳＣＭ

ＲＣＰ－１Ｅ－１盤

ＩＤＧＰ

ＩＤＧＰ

ＩＤＧＰ

ＩＤＧＰ

感知器

ＩＦＣ

ＩＶＣ

x14

x 4

ＮＭＲ棟

ＩＤＣ

ＩＤＧＰ

ＩＤＧＰ

ＲＣＰ－４Ｗ－１盤

ＩＤＧＰ

ＩＤＧＰ

ＲＣＰ－１Ｗ－２盤

ＰＭＸ４

ＰＭＸ４

ＰＭＸ４

ＩＦＣx13

ＲＣＰ－１Ｎ－１盤

Inf GD

Inf GC

ＩＤＧＰ

ＲＣＰ－５Ｗ－１盤

ＩＤＧＰ

ＳＣＭ

ＲＣＰ－ＲＷ－２盤

ＩＤＧＰ

ＲＣＰ－ＲＷ－１盤

ＩＤＣ

ＩＤＣ

ＩＤＧＰ

ＲＣＰ－３Ｅ－１盤

ＩＤＧＰ

ＲＣＰ－４Ｅ－１盤

ＩＤＧＰ

ＲＣＰ－５Ｅ－１盤

ＩＤＧＰ

ＲＣＰ－ＲＥ－１盤

ＩＤＧＰ

ＲＣＰ－ＲＥ－２盤

ＩＤＧＰ

ＲＣＰ－１Ｗ－１盤

ＰＭＸ４

ＰＭＸ４
ＩＦＣ x12

中央監視システム構成図（更新前・更新後）
N.S

図面記号

J-03
図面番号

設計番号縮尺

ＰＡ

日付

担当

訂正特記

更新前 更新後

：撤去範囲

横浜市立大学鶴見キャンパス リモートユニット更新（ＳＣＳ２－１Ｌ）

ＳＩ－ＮＥＴ

ＳＩ－ＮＥＴ

横浜市立大学 中央監視システム（アズビル ｓａｖｉｃ－ｎｅｔＦＸ２）

光変換器

ＳＣＳ

ＩＤＧＰ

ＣＰ－ＹＳ－１盤光変換器盤

守衛所 １Ｆ

光変換器

守衛所

＜監視ＰＣ＞

SW-HUB

ＬＣＤ

ＭＳ

ＰＣ ＬＰＲ

光ケーブル 光ケーブル

ＳＩ－ＮＥＴ

講義棟 供給棟

防災盤

ＳＣＳ FIM-Ⅱ

UPS

システム制御盤

ＣＰ－ＹＫ－２盤

UPS

ＣＰ－ＹＫ－１盤

横浜市立大学 鶴見キャンパス

光変換器光変換器

ＩＤＧＰ

ＩＤＧＰ

ＩＤＧＰ

ＲＣＰ－１Ｋ－１盤

ＩＤＧＰ

ＲＣＰ－２Ｋ－１盤

中継器

SW-HUBSW-HUB

ＳＭＳ ＤＳＳ ＳＭＳ ＤＳＳ

変換器

Ａ系 Ｂ系

ＲＳ２３２Ｃ

SW-HUB

研究棟

ＩＤＧＰ

ＩＤＣ

ＳＣＭ

ＲＣＰ－２Ｗ－２盤

ＩＤＧＰ

ＲＣＰ－３Ｗ－１盤

ＲＣＰ－２Ｗ－１盤

ＩＤＧＰ

ＩＤＣ

ＳＣＭ

ＲＣＰ－１Ｅ－１盤

ＩＤＧＰ

ＩＤＧＰ

ＩＤＧＰ

ＩＤＧＰ

感知器

ＩＦＣ

ＩＶＣ

x14

x 4

ＮＭＲ棟

ＩＤＣ

ＩＤＧＰ

ＩＤＧＰ

ＲＣＰ－４Ｗ－１盤

ＩＤＧＰ

ＩＤＧＰ

ＲＣＰ－１Ｗ－２盤

ＩＤＧＰ

ＩＤＧＰ

ＩＤＧＰ

ＰＭＸ３

ＰＭＸ３

ＰＭＸ３

ＩＦＣx13

ＲＣＰ－１Ｎ－１盤

ＩＤＧＰ

ＩＤＣ

ＩＤＣ

ＩＤＣ

ＩＤＣ

ＩＤＣ

ＩＤＣ
ＩＤＧＰ

ＲＣＰ－５Ｗ－１盤

ＩＤＧＰ

ＳＣＭ

ＲＣＰ－ＲＷ－２盤

ＩＤＧＰ

ＲＣＰ－ＲＷ－１盤

ＩＤＣ

ＩＤＣ

ＩＤＧＰ

ＲＣＰ－３Ｅ－１盤

ＩＤＧＰ

ＲＣＰ－４Ｅ－１盤

ＩＤＧＰ

ＲＣＰ－５Ｅ－１盤

ＩＤＧＰ

ＲＣＰ－ＲＥ－１盤

ＩＤＧＰ

ＲＣＰ－ＲＥ－２盤

ＩＤＧＰ

ＲＣＰ－１Ｗ－１盤

ＰＭＸ３

ＰＭＸ３

ＩＤＧＰ

ＩＤＧＰ

ＩＦＣ x12

ＳＩ－ＮＥＴ

Inf GC

Inf GC

Inf GC

Inf GC

Inf GC

Inf GD

Inf GD

Inf GD

Inf GD

Inf GD

ＳＣＳ

：更新範囲



中央監視機器機能表

記 号 名 称 概 要 仕 様

ＳＭＳ

接続受信機 ：ＧＲ型受信機／Ｒ型受信機

最大入力点数 ：５０００点

通信方式

通信制御手順：ポーリング／セレクティング方式（ＪＩＳ Ｘ５００２相当）

通信速度 ：９６００ｂｐｓ

伝送コード ：ＪＩＳ７単位＋１パリティ（ＪＩＳ Ｘ０２０１）

防災盤 ：直結方式

・ＦＩＭ間

電源 ：ＡＣ１００Ｖ±１０％，５０／６０Ｈｚ，１００ＶＡ

Ｒ型／ＧＲ型受信機との通信及び入力データの管理を行う。

又、同時にＭＣＵとの情報伝送を行う。

防災統合マスタＦＩＭ－Ⅱ

主処理装置 ：３２ビットＣＰＵ

主記憶容量 ：１２８メガバイト以上

ＯＳ ：Ｌｉｎｕｘ

最大管理点数 ：１０００オブジェクト／ユニット

幹線ライン数 ：４ライン／ユニット

電源 ：ＡＣ１００／２００Ｖ±１０％，５０／６０Ｈｚ，７０ＶＡ

ＳＣＳ システムコアサーバ ＲＳ，ＤＤＣと伝送を行い、ポイントデータ，スケジュール制御等を管理する。

又、トレンドデータの蓄積を行う。

ＰＣ（中央監視端末）のＷｅｂブラウザソフトウェアにてシステム全体の

管理情報（グラフィック画面，ポイント，プログラム等）の表示，設定，

操作を行う為の情報の一元管理を行う。

主処理装置 ：３２ビットＣＰＵ

主記憶容量 ：２５６メガバイト以上

ＯＳ ：Ｌｉｎｕｘ

ＳＳＤ ：３２ＧＢ（２４時間連続運転対応）

最大管理点数 ：３０００オブジェクト

電源 ：ＡＣ１００／２００Ｖ±１０％

５０／６０Ｈｚ，５０ＶＡ

画面枚数 ： ５０ 枚

システムマネジメント

サーバ

主処理装置 ：３２ビットＣＰＵ

主記憶容量 ：２５６メガバイト以上

ＯＳ ：Ｌｉｎｕｘ

ＳＳＤ ：３２ＧＢ（２４時間連続運転対応）

最大管理点数 ：３０００オブジェクト

電源 ：ＡＣ１００／２００Ｖ±１０％

５０／６０Ｈｚ，５０ＶＡ

ＤＳＳ データストレージサーバ システム全体の管理，定周期でのデータ収集，蓄積，加工及び、下記の周辺装置へ

の入出力を統括管理する。

表示サイズ ：２３型

表示色 ：１６１９万色以上

表示文字 ：英数文字，カナ，ひらがな，漢字（ＪＩＳ第１，第２水準），

記号及び、図形

解像度 ：１９２０×１０８０ドット

ＬＣＤ

（ＰＣ）

液晶ディスプレイ 表示の中心となるユニットで、各種のリストやグラフの表示を行う。

又、マルチウィンドウ表示により複数のグラフ，データの同時表示を行う。

ＣＰＵ ：２．０ＧＨｚ相当（デュアルコア）

メモリ ：５１２メガバイト以上

ＨＤＤ ：４０ギガバイト以上

ＣＤ－ＲＯＭドライブ：２４倍速以上

電源 ：ＡＣ１００Ｖ±１０％，５０／６０Ｈｚ，

３５０ＶＡ（ＬＣＤ含む）

ＯＳ ：Ｗｉｎｄｏｗｓ７

ｗｅｂブラウザ ：ＩＥ９．０

ＪＡＶＡｖｍ１．４の機能搭載

ＳＶＧ Ｖｉｅｗｅｒ３．０以上の機能搭載・ＸＧＡ機能搭載

Ａｄｏｂｅ Ｒｅａｄｅｒ ６．０以上搭載

マウス（ＭＳ） ：光学式

ＰＣ 中央監視端末 Ｗｅｂブラウザの機能によりシステム管理情報の表示・操作及び、各種プログラム

の設定，変更を行う。

マウスにて画面の選択及び、操作を行う。

中央監視システム機器表

：ＡＣ１００／２００Ｖ±１０％，５０／６０Ｈｚ電源端末伝送装置と各入出力点数は個別配線とし、動力盤との信号取り合いは

補助リレー等で電気的に分離して入出力点の事故から影響を受けないようにする。

ＰＭＸ 熱源用ＤＤＣコントローラ 中央監視と通信（コミュニケーション）し、熱源廻りのデジタル演算・制御

を行なう。

必要に応じて基本機能である、運転管理，運転台数制御，スキップ運転，

始動時負荷制御，除外機制御，低負荷制御のソフトウエア使用が可能。

入出力点数

制御内容

電源

：中央管理点入出力一覧表参照

：自動制御計装図参照

：ＡＣ１００／２００Ｖ±１０％，５０／６０Ｈｚ

：ＡＣ２４Ｖ±１５％，ＡＣ１００Ｖ±１０％

５０／６０Ｈｚ

電源中央監視と連携し、ＶＡＶ／ＦＣＵの制御を行う。（自動制御計装図参照）ＶＡＶ／ＦＣＵ

コントローラ

ＤＤＣＶ／

ＤＤＣＦ

：中央管理点入出力一覧表参照

：自動制御計装図参照

：ＡＣ１００／２００Ｖ±１０％，５０／６０Ｈｚ

入出力点数

制御内容

電源

中央監視と通信（コミュニケーション）し、空調機廻りのデジタル演算・制御

（ＤＤＣ）を行なう。

各入出力点間は個別配線とする。

空調機用コントローラＤＤＣ

：ＡＣ／ＧＣ１００Ｖ ２０Ａ

：ＡＣ１００Ｖ ２０Ａ

：１０分

：小型ツール鉛蓄電池

：常時インバータ

入力

出力

バッテリー動作時間

バッテリー種類

給電方式

中央監視装置及び必要な端末伝送装置に無停電電源を供給する。無停電電源装置ＵＰＳ

ＳＩ－ＮＥＴ 中央監視の基幹をなす伝送幹線であり、各種データ伝送を行う。 通信速度

通信方式

ケーブル仕様

：１０ＭＢＰＳ

：専用通信

：１００ＢＡＳＥ－ＴＸ

：４．８ＫＢＰＳ以上

：専用通信

：ＩＰＥＶ－Ｓ０．９－１Ｐ（ツイストペアケーブル）

通信速度

通信方式

ケーブル仕様

中央処理装置とＲＳ間のデータ伝送を行なう。通信用幹線２ＮＣ－ＢＵＳ

通信用幹線１

：中央管理点入出力一覧表参照入出力点数現場に設置して中央処理装置とデータ伝送を行なう。通信端末伝送装置ＲＳ

中央監視機器機能表
N.S

図面記号

J-04
図面番号

設計番号縮尺

ＰＡ

日付

担当

訂正特記

横浜市立大学鶴見キャンパス リモートユニット更新（ＳＣＳ２－１Ｌ）

ＣＬＰ カラーレーザプリンタ 各種データの印字を行う。

１．日報，月報，年報

２．トレンドデータ
３．各種一覧リスト（バーチャルプリンタ）

４．メンテナンスメッセージ

印字方法 ：電子写真方式

印字色 ：フルカラー

印字用紙 ：Ａ４

電源 ：ＡＣ１００Ｖ±１０％，５０Ｈｚ，１５００ＶＡ

５．画面

：更新対象機器



中央監視装置システム機能表

ＩＮ

ＯＮ
ＯＦＦ

ＣＸ ＴＸＮＦ ＮＦ

機械工事

電気工事

入出力項目

端末伝送装置

（ＩＤＧＰ）

接続ケ―ブル

（外部配線）

現場側機器

発停，状態，故障（ＣＯＳ故障監視付）（Ｃ－Ｔ制御）

パルス接点出力 接点入力

ＣＲＣＲ
ＣＯＭ

ＣＰＥＶ０．９φ

ＩＮ

２４Ｖ

ＡＣ／ＤＣ

ＣＯＭ

ＣＰＥＶ

０．９φ

状態監視

接点入力

ＩＶ１。６φ

又は２

ＣＰＥＶ

０．９φ

ＯＮ／ＯＦＦ

ＣＯＭ ＩＮ

切換出力

連続接点出力 接点入力

ＣＲ
２４Ｖ

ＡＣ

／ＤＣ

ＣＲ ＣＲ

ＯＮ
ＯＦＦ

ＣＸ ＮＦ５２Ｘ

ＣＰＥＶ０．９φ

発停，状態（ＣＯＳ故障監視付）（ＣＸ制御）

パルス接点出力 接点入力

ＣＯＭ ＩＮ

２４Ｖ

ＡＣ／ＤＣ

ＩＮ

Ｐｔ３ＫΩ

入力抵抗

ＢＡ

Ｐｔ測温体 湿度発信器

湿度発信器

塩化リチウム型

１ ２３

Ｐｔ測温体

Ａ Ｂ Ｃ

入力抵抗

Ｐｔ１００Ω

（１） （２） （３）

アナログ入力

温度計測信号

２１

または２

ＩＶ１．６ ＥＣＸ－

５Ｃ―２Ｖ

アナログ入力

湿度計測信号

１ ３ ２Ａ Ｂ Ｃ

温度計測信号

アナログ入力

ＩＶ１．６

または２

＋ －

ＣＶＶＳ

１。２５

または２

アナログ入力

４～２０ｍＡＤＣ０～１００ｍＶＤＣ

アナログ入力

または２

１。２５

ＣＶＶＳ

－＋

ＣＶＶＳ

１。２５

または２

計量（パルス）入力

無電圧単位接点パルス

ＣＯＭ ＩＮＣＯＭ ＩＮ

ＣＰＥＶ

０．９φ

故障または警報監視

接点入力

＋ －

一般工業量

発信器

変換器

回路電圧，電流

１～５Ｖ，４～２０ｍＡ

変換器

０～１００ｍＶ，０．１／ｕＡ

回路電圧，電流

電流，電圧
電力，周波数
力率，位相角

湿度計測

－＋

発信器

パルス発信器付
電力量計
量水器
ガスメ―タ
熱量計

パルス巾 ３０ｍｓ以上

パルス間隙

パルス数 １０Ｈｚ以下

回路電圧電流

３０ｍｓ以上

ＤＣ１２Ｖ，１０ｍＡ

不足電圧 ２７

警報接点

トリップ ５１

地 絡 ６４

自火報

５２Ｘ

８４

状態接点

運転状態

電圧確立

ＣＸ ＮＦ

ＣＸ

ＣＸ

夜／昼

遠方／手元

夏／冬

手元 遠方

５２ ５２Ｘ

５１

５２Ｘ５２

ＯＦＦ

ＯＮ

ＣＸ

操
作
回
路

５２Ｘ

手元 遠方

５１

５２Ｘ ５１Ｘ５２

ＯＦＦ

ＯＮ ＣＸ

ＴＸ

操
作
回
路

機械工事）

現場側機器は

（空調，衛生用 分電盤，機側盤，

他）

５２ ５２Ｘ

（受変電盤，動力盤，

図面記号図面番号日付

中央監視装置システム機能表
N.S

J-05

設計番号縮尺

ＰＡ

担当

訂正特記

横浜市立大学鶴見キャンパス リモートユニット更新（ＳＣＳ２－１Ｌ）

１．システム概要

２．システム基本機能

１１．制御機能－防災

８．制御機能－共通

５．監視機能・ポイント操作

３．画面全般

４．ユーザー管理

６．監視機能・各種一覧表示

７．監視機能・各種警報通知

９．制御機能－空調・熱源

１０．制御機能－電気

（１）カレンダ制御

平日、休日、特別日１、特別日２の設定が２年先までできる。

（２）タイムプログラム制御

中央監視からの操作対象機器をタイムプログラムに登録し、自動的にスケジュール発停操作を行う。

スケジュールは、マスタースケジュールと実行スケジュールを有する。

マスタースケジュールで４種の日付種別に対して起動・停止時刻を設定する。

カレンダ情報とマスタースケジュールにより、当日を含む７日間の実行スケジュールを作成する。

実行スケジュール上で起動・停止時刻の変更ができる。

対象機器に対して起動／停止の出力動作を１日に最大８回まで設定できる。

（３）機器連動制御

管理点の状態変化・警報発生等（イベント）を条件として、操作対象機器を指定した状態（起動／停止等）

に動作させる。

本中央監視装置は、システム本体を講義棟１Ｆ事務室に、監視用ＰＣを守衛所に設置し省力化、省エネルギー化、

安全性の確保、快適環境の実現等を目的とした熱源・空調・衛生・防災設備等の各種機器の総合的、効率的な

管理、監視、制御を行う。

システム構築にあたっては、構成機器が故障した場合でも他の機器に波及しないよう危険分散を考慮したシステム

とする。

・本システムは、ＢＡサーバー及び、クライアントＰＣにて構築する。

また、安定性、将来性、セキュリティー強化を考慮し、サーバーのＯＳはＬＩＮＵＸとする。

・マンマシンインターフェース（監視端末）は汎用ＰＣを利用可能とする。

（監視端末利用における必要条件・推奨仕様は、機器機能表参照）

・本システムは、グラフィック画面をユーザにより容易に変更できるものとする。

２－１．共通機能

（１）操作方法

マウス、キーボードにより操作を行う。

（２）機器個別発停操作・設定値変更

関連するグラフィック画面またはリスト画面より管理点を選択して機器の発停操作・設定値の変更を行う。

複数の機器を同時に起動する場合は、一定の遅れ時間をおいて順次起動する。

（３）状態監視

管理点の状態・計測値・計量値の監視を行う。

（４）警報監視

管理点・システム構成機器の警報発生・復帰の監視を行う。

管理点の警報発生時は、最新の警報内容を専用エリアに表示すると共に、発生した警報に応じた

インジケータの点滅表示を行う。

また、ブザー鳴動（音色４種類）、ガイダンス表示を行う。

（５）発停失敗監視／状態不一致監視

中央監視より発停指令後、一定時間機器の状態が変化しない場合、また中央監視の指令と機器の状態が

不一致となった時は、警報を発する。

（６）最新警報表示

最新の警報内容を画面の専用エリアに表示する。

（１）マルチウィンドウ表示

ＢＡＳ画面は２画面（強制表示画面を含み最大３画面）を同時に表示することができる。

（２）画面スクロール機能

各種一覧画面や、グラフィック画面等で画面上にすべての情報を表示しきれない場合は、スクロール機能に

より画面を移動させ表示することができる。

（３）画面履歴表示

ログイン中に表示した過去２０画面までもどって呼び出しできる。

（５）画面印刷（画面キャプチャー）

表示中の画面イメージを指定したプリンタに印刷／保存できる。

（１）ユーザ管理

ユーザＩＤとパスワード（最大２００）登録し、各機能画面に対して、操作の許可範囲（操作／表示のみ／

表示不可）を設定できる。

特定ＩＰアドレスの監視用ＰＣは、ログイン時の認証処理を不要とできる。

（２）運用区分設定

管理点を運用区分として、最大３２区分（設備・系統・場所・建物・等）に振り分け、ユーザＩＤ毎に

それぞれの運用区分に属する管理点の操作、アラーム表示及び、ブザーの鳴動範囲を指定できる。

（１）サマリグラフ強制表示

警報発生時、指定されたグラフィック画面を強制的に表示する。（１）管理点詳細画面表示（ポイント操作ダイアログ）

グラフィック画面から直接管理点の詳細画面を表示する。

詳細画面では、状態、計測値の管理点情報・管理点登録情報・運転時間データなどの情報・過去４８時間

分のトレンドバーグラフ・スケジュールを表示する。

（２）保守登録

定期点検中、保守中の管理点を保守登録とすることにより、監視、制御やスケジュール対象からはずすこと

ができる。

その際、保守中インジケータを表示する。

（４）計測値上下限監視・設定

計測値が設定された上下限値を超えた時は、警報を発する。

（５）計測値偏差値監視・設定

偏差（計測値と設定値の差）が設定された値を超えた時は、警報を発する。

（６）運転時間／投入回数積算

機器の運転時間、運転（投入）回数を積算し、表示する。

（１）グループリスト

ポイントをグループ化し、グループ毎にリスト形式で一覧表示できる。

又、グループ単位で一括発停が行える。

（２）グラフィック画面表示（サマリグラフ）

建物内の管理点情報をグラフィック画面に表示する。

画面のサイズは、任意の大きさに拡大・縮小可能とする。

機器の状態は、状態変化時、警報発生時、シンボルの色変化により表示する。

警報発生時、指定されたグラフィック画面を強制的に表示する。

（３）グラフィック画面変更（サマリグラフジェネレータ）

グラフィック画面の変更を可能とする。

・部屋の間仕切り、部屋名などの変更

・画面背景色の変更

・各種シンボルの変更・追加

・グラフィック画面の新規作成

（４）管理点検索（ポイント検索）

管理点の属性情報（管理点名称，グループＮｏ．管理点種別）を条件として検索し、結果を一覧形式で

まとめて表示できる。

また結果はＰＤＦファイルとして出力ができ、印刷を可能とする。

（５）管理点一覧表示

各管理点の状態毎に次の一覧形式で表示する。

グループ、警報中、運転中、停止中、保守中、トラブル中

グループ一覧においてはグループ単位での一括発停操作や設定変更を可能とする。

各一覧表はＰＤＦファイルとして出力でき、印刷を可能とする。

（６）モジュール状態監視（デバイス状態監視）

システム構成機器の状態・通信状態を常時監視し、異常時には警報を発する。

（７）リモートユニット状態監視

リモートユニットの状態・通信状態を常時監視し、異常時には警報を発する。

（７）連続運転時限監視

指定した管理点の連続運転時間が設定した値以上になった場合、警報を発する。
指定した日付に自動的に季節切替（季節に合わせた運転モードの切換）を行う。

モードは送風／冷房／暖房／冷暖の４種類とし、手動による切換もできる。

（１）季節切替制御

（１）停電制御

商用電源断検出時、ブザー鳴動、停電インジケータを点滅表示する。

また状態不一致の警報を抑制し、一般制御は実行保留とする。

但し、火災処理制御と手動操作は実行できる。

（２）自家発起動時順序投入制御

自家発起動時、登録されている機器の順序投入を行う。

（３）復電制御

商用電源が復帰した時は、自動または手動の復電指令により、復電制御を行う。

発停点は停電前の状態及び、停電中に保留された一般制御出力にあわせて起動／停止を行う。

（４）電力デマンド監視

受電電力量を積算し、３０分毎のデマンド予測を行う。

目標電力の超過が予測された時及び、超過した時は、警報を発する。

警報発生時は、インジケータを点滅表示する。

取引用デマンドメータとの同期は、外部信号または操作画面により行う。

（５）電力デマンド制御

デマンド予測が目標電力を超過しないよう負荷の遮断・投入を行う。

またインバータへのアナログ出力値の指定ができる。

遮断・投入は、あらかじめ指定されている優先順位（１５レベル）に従う。

（６）電力デマンド履歴表示

電力デマンド制御の結果を履歴として蓄積し目標値及び、デマンド値を表示する。

・日データ：過去１３ヶ月分、３０分単位

・月データ：過去１３ヶ月分、１日単位

また、履歴データはＣＳＶ形式でのファイル出力を可能とする。

１２．データ管理機能

（１）トレンドデータ収集

計測値，積算値，機器の運転状態の時系列変化を一定時間蓄積する。

データ蓄積時間は次の通りとする。

・１分周期データ ：過去４０日分

・１時間周期データ：過去１３ヶ月分

・１日周期データ ：過去１０年分

・１ヶ月周期データ：過去１０年分

（２）ユーザーデータ加工支援機能

トレンドデータとして収集したデータをＣＳＶ形式で手動及び、自動でファイル出力ができる。

（３）トレンド表示・印刷

トレンドデータとして収集したデータをトレンドグラフ（折れ線）、バーグラフ（棒グラフ、積層グラフ）

にて表示する。トレンド・バーグラフ１００枚

同一画面上に最大８点のデータを表示する。（１枚のグラフに表示できる軸は最大２本）

（４）日報・月報・年報表示

計測値や積算値を指定したフォーマットで表示する。

（日報：２０枚、月報：２０枚、年報：２０枚）

必要により最大値・最小値・平均値等の演算値を表示する。

また自動及び、手動でＰＤＦファイルを生成し、印刷を可能とする。

手動印刷の指定範囲は次の通りとする。

日報：過去１３ヶ月分，月報：過去１０年分，年報：過去１０年分

また、登録された管理点のデータをＣＳＶ形式でのファイル出力を可能とする。

（６）バーチャルプリンタ

警報，状態変化，操作設定，未確認警報を最新のものから年／月／日／時／分／秒順に一覧形式で表示する。

表示種別を選択することにより、全体もしくは警報，状態変化，操作設定，未確認警報を抽出、表示できる。

表示中のデータは、文字列や時刻による検索、コメント入力を可能とする。

また自動及び、手動でＰＤＦファイルを生成し、印刷を可能とする。

また、ＣＳＶ形式でのファイル出力も可能とする。

（７）運転時間監視／投入回数監視

機器の運転時間、運転（投入）回数を監視し、あらかじめ設定された値を超えた機器を一覧形式で表示する。

（インジゲータに「保守警告」として表示する。また、その一覧はＰＤＦファイルとして出力でき、

印刷を可能とする）

（１）火災処理制御

火災信号入力時、ブザー鳴動、火災インジケータ点滅表示、バーチャルプリンタ表示により火災発生

の通知を行う。

また、火災信号入力時、空調機等の関連機器を自動的に停止することを可能とする。

火災時の動作は、他の制御より優先して実行する。

火災復帰時は、手動操作で火災処理制御を解除する。

・他グラフィック画面に、直接移行。

また、グラフィック画面にて下記機能を可能とする。 （５）日・月・年報ジェネレータ（日・月・年報フォーマット編集）

システムが稼動中においても、日・月・年報の表示フォーマットの編集が行える。

（４）連続画面呼出

グラフィック画面以外に、グループリスト／トレンドグラフ／制御画面を自動的に切換て表示する。

（シナリオ１件につき最大１００画面／最大２０シナリオ）

また、表示時間／画面ハードコピーの有無（ＪＰＥＧ形式）を設定できる。

（６）ユーザーメニュー設定

ユーザー毎に頻繁に参照する画面を登録し、ユーザーメニューから選択して画面を表示する。

そのうち３画面はショートカットを登録できる。

（３）重要機器３アクション操作

重要機器の発停操作時は、通常の発停操作（操作―実行）の他に、確認動作を入れた３アクション操作

（操作―確認―実行）とする。

（２）節電運転制御

タイムプログラム制御などで起動している空調機に対して、間欠運転を行う。

また、室内温度などの入力値を使用して、設定範囲内で空調機などを停止する。

なお、逸脱した場合は空調機などを起動することができる。

ＤＤＣ・ＲＳ入出力回路図



図面記号図面番号日付

幹線系統図
N.S

J-06

設計番号縮尺

ＰＡ

担当

訂正特記

ＣＰ－ＹＳ－１盤

＜守衛所＞

中央監視盤

システム制御盤

DDCF,DDCVRCP-2K-1

DDCFRCP-1K-1

RCP-5E-1

RCP-4E-1

RCP-3E-1

DDCF

RCP-RE-2RCP-RE-1RCP-RW-1

DDCF RCP-2W-2

RCP-RW-2

RCP-5W-1

RCP-4W-1

RCP-3W-1

RCP-2W-1

RCP-1E-1RCP-1N-1NMR

RF

5F

4F

3F

2F

1F

幹線系統図

通信用幹線凡例

：ＩＰＥＶＳ０．９－１Ｐ

：ＬＡＮ用ケーブル

：光ケーブル

：ＲＳ２３２Ｃ

防災室

中央監視装置

RCP-1W-2

：改修範囲

光変換器盤

横浜市立大学鶴見キャンパス リモートユニット更新（ＳＣＳ２－１Ｌ）

RCP-1W-1

盤内改修

盤内改修

盤内改修

ＲＳ×２、ＰＭＸ×２更新

ＲＳ×３、ＰＭＸ×３更新

ＲＳ×１、ＤＤＣ×６更新



記 号 名 称 リモート盤 動 力 盤 取合
操 作

設定 切換 発停

表 示

状態
ＣＯＳ
故障

トリップ
故障 警報

計 測

温度 湿度 アナログ 予備

計量
備 考

注）ＣＯＳ故障：中央監視からの指令と現場の運転状態が異なった時に発報する．

（手元運転、トリップ故障の場合も発報）

記 号 名 称 リモート盤 動 力 盤 取合
操 作

設定 切換 発停

表 示

状態
ＣＯＳ
故障

トリップ
故障 警報

計 測

温度 湿度 アナログ 予備

計量
備 考

中央管理点入出力一覧表 Ｎｏ．１

ＣＴ－１冷却水 往温度 RCP-1W-1 -----

ＣＴ－２冷却水 〃 RCP-1W-1 -----

冷暖切換 RCP-1K-1 -----

フィルター警報 RCP-1K-1 -----

給気温度 RCP-1K-1 -----

還気ファン RCP-1K-1 1KP-1

AC-1-2 １Ｆ 事務室系統外調機 給気ファン RCP-1K-1 1KP-1

冷暖切換 RCP-1W-2 -----

フィルター警報 RCP-1W-2 -----

給気温度 RCP-1W-2 -----

AC-1-1 １Ｆ Ｘ線、先端ＭＲ系統外調機 給気ファン RCP-1W-2 1WP-2

x12x12DDCF-----RCP-2W-1室内温度

x12DDCF-----RCP-2W-1ＲＩ諸室ＣＡＶ（ＢＣ） 運転CAV(BC)-1～9

DDC-----RCP-2W-1フィルター警報

DDC-----RCP-2W-1給気露点温度

DDC-----RCP-2W-1給気温度

x2x2x2DDC2WP-1RCP-2W-1２Ｆ ＲＩ施設系統全外気空調機 給気ファンAC-2-1

DDC-----RCP-1K-1冷暖切換

DDC-----RCP-1K-1フィルター警報

DDC-----RCP-1K-1還気湿度

DDC-----RCP-1K-1還気温度

DDC-----RCP-1K-1給気温度

DDC1KP-1RCP-1K-1還気ファン

DDC1KP-1RCP-1K-1１Ｆ 講義室系統外調機 給気ファンAC-1-3

＜空調設備＞

機側盤RCP-1W-1ボイラーブロー中和装置BN-1

機側盤RCP-1W-1軟水装置NS-1

機側盤RCP-1W-1加圧給水装置P-11

x2-----RCP-1W-1ホットウェルタンク 〃HWT-1

x2-----RCP-1W-1加湿水軟水タンク 〃NT-1

x2-----RCP-1W-1給水タンク 満減警報WT-1

機側盤RCP-1W-1〃SB-1

機側盤RCP-1W-1加湿用蒸気発生機SB-1

機側盤RCP-1W-1〃B-1

機側盤RCP-1W-1蒸気ボイラーB-1

PMX-----RCP-1W-1〃 熱量

PMX-----RCP-1W-1〃 還流量

PMX-----RCP-1W-1負荷側 還温度

PMX-----RCP-1W-1冷温水ヘッダー 往温度

PMX-----RCP-1W-1〃 熱量

PMX-----RCP-1W-1〃 還流量

PMX-----RCP-1W-1負荷側 還温度

PMX-----RCP-1W-1〃 還温度

PMX-----RCP-1W-1温水ヘッダー 往温度

PMX-----RCP-1W-1〃 熱量

PMX-----RCP-1W-1〃 還流量

PMX-----RCP-1W-1負荷側 還温度

PMX-----RCP-1W-1〃 還温度

PMX-----RCP-1W-1冷水ヘッダー 往温度

PMX1WP-2RCP-1W-1〃P-9

PMX1WP-2RCP-1W-1温水２次ポンプP-9

PMX-----RCP-1W-1２次ポンプ群発停（温水）

PMX1WP-2RCP-1W-1〃P-10

PMX1WP-2RCP-1W-1〃P-10

PMX1WP-2RCP-1W-1冷温水２次ポンプP-10

PMX-----RCP-1W-1２次ポンプ群発停（冷温水）

PMX1WP-2RCP-1W-1〃P-8

PMX1WP-2RCP-1W-1冷水２次ポンプP-8

PMX-----RCP-1W-1２次ポンプ群発停（冷水）

機側盤RCP-RW-1〃 （ＣＴ－２）S-2

機側盤RCP-RW-1冷却水薬注装置（ＣＴ－１）S-1

-----RCP-1W-1煤煙濃度 計測

-----RCP-1W-1ＨＥＸ－１ 〃

-----RCP-1W-1Ｒ－１ 〃

-----RCP-1W-1ＲＢ－２ 〃

-----RCP-1W-1〃 温水 〃

-----RCP-1W-1ＲＢ－１冷水 出口温度

x3x3RWP-2RCP-RW-1〃CT-2

x3x3RWP-2RCP-RW-1冷却塔散水ポンプCT-1

x3x3RWP-2RCP-RW-1〃CT-2

x3x3RWP-2RCP-RW-1冷却塔ファンCT-1

1WP-1RCP-1W-1〃 （ＲＢ－２）P-7

1WP-1RCP-1W-1冷却水ポンプ （ＲＢ－１）P-6

1WP-1RCP-1W-1温水１次ポンプ （ＲＢ－１）P-4

1WP-1RCP-1W-1冷水１次ポンプ （Ｒ－１）P-3

1WP-1RCP-1W-1冷温水１次ポンプ （ＲＢ－２）P-2

1WP-1RCP-1W-1冷水１次ポンプ （ＲＢ－１）P-1

PMX1WP-1RCP-1W-1温水熱交換器（ＨＥＸ－１）P-5

PMX機側盤RCP-1W-1〃RB-2

PMX機側盤RCP-1W-1冷温水発生機RB-1

-----RCP-1W-1ＲＢ－２ 〃

-----RCP-1W-1ＲＢ－１ 台数制御除外

PMX-----RCP-1W-1温熱源群発停

PMX機側盤RCP-1W-1空冷チラーR-1

PMX機側盤RCP-1W-1〃RB-2

PMX機側盤RCP-1W-1冷温水発生機RB-1

-----RCP-1W-1ＲＢ－２ 〃

-----RCP-1W-1ＲＢ－１ 台数制御除外

PMX-----RCP-1W-1冷熱源群発停

＜熱源設備＞

中央管理点入出力一覧表ＮＯ．１
N.S

図面記号

J-07
図面番号

設計番号縮尺

ＰＡ

日付

担当

訂正特記

給気露点温度 RCP-1K-1 -----

給気露点温度 -----RCP-1W-2

横浜市立大学鶴見キャンパス リモートユニット更新（ＳＣＳ２－１Ｌ）

：更新対象管理点（管理点の内容は変更なし）



DDCV定風量切換（一括） RCP-1K-1 -----

DDC-----RCP-2K-1温度制御切換

2WP-1RCP-2W-1２Ｆ Ｐ２実験室系統外調機 給気ファンAC-2-2

-----RCP-2W-1給気温度

-----RCP-2W-1フィルター警報

-----RCP-2W-1冷暖切換

2WP-2RCP-2W-2２Ｆ 実習室系統外調機 給気ファンAC-2-3

-----RCP-2W-2給気温度

-----RCP-2W-2フィルター警報

-----RCP-2W-2冷暖切換

DDC2KP-1RCP-2K-1２Ｆ 図書室系統空調機 給気ファンAC-2-4

DDC2KP-1RCP-2K-1還気ファン

DDC-----RCP-2K-1給気温度

DDC-----RCP-2K-1還気温度

DDC-----RCP-2K-1還気湿度

DDC-----RCP-2K-1フィルター警報

DDC-----RCP-2K-1冷暖切換

x2x2DDCV-----RCP-1K-1ＶＡＶ 室内温度

3WP-1RCP-3W-1３Ｆ 実験室（Ｗ）系統外調機 給気ファンAC-3-1

-----RCP-3W-1給気温度

-----RCP-3W-1フィルター警報

-----RCP-3W-1冷暖切換

3EP-1RCP-3E-1３Ｆ 実験室（Ｅ）系統外調機 給気ファンAC-3-2

-----RCP-3E-1給気温度

-----RCP-3E-1フィルター警報

-----RCP-3E-1冷暖切換

4WP-1RCP-4W-1４Ｆ 実験室（Ｗ）系統外調機 給気ファンAC-4-1

-----RCP-4W-1給気温度

-----RCP-4W-1フィルター警報

-----RCP-4W-1冷暖切換

4EP-1RCP-4E-1４Ｆ 実験室（Ｅ）系統外調機 給気ファンAC-4-2

-----RCP-4E-1給気温度

-----RCP-4E-1フィルター警報

-----RCP-4E-1冷暖切換

5WP-1RCP-5W-1５Ｆ 実験室（Ｗ）系統外調機 給気ファンAC-5-1

-----RCP-5W-1給気温度

-----RCP-5W-1フィルター警報

-----RCP-5W-1冷暖切換

5EP-1RCP-5E-1５Ｆ 実験室（Ｅ）系統外調機 給気ファンAC-5-2

-----RCP-5E-1給気温度

-----RCP-5E-1フィルター警報

-----RCP-5E-1冷暖切換

備 考
計量

予備アナログ湿度温度

計 測

警報故障
トリップ

故障
ＣＯＳ

状態

表 示

発停切換設定

操 作
取合動 力 盤リモート盤名 称記 号

（手元運転、トリップ故障の場合も発報）

注）ＣＯＳ故障：中央監視からの指令と現場の運転状態が異なった時に発報する．

備 考
計量

予備アナログ湿度温度

計 測

警報故障
トリップ

故障
ＣＯＳ

状態

表 示

発停切換設定

操 作
取合動 力 盤リモート盤名 称記 号

DDC-----RCP-RW-1フィルター警報 x2

AC-5-3 ５Ｆ 動物飼育系統全外気空調機 給気ファン RCP-RW-1 RWP-1 DDC x2 x2 x2

還気ファン RCP-RW-1 RWP-1 DDC x2 x2

給気温度 RCP-RW-1 ----- DDC

給気露点温度 RCP-RW-1 ----- DDC

全熱交換器 RCP-RW-1 ----- DDC

フィルター警報 RCP-RW-1 ----- DDC

CAV(RH)-1～6 動物飼育諸室ＣＡＶ（ＲＨ） 運転 RCP-5W-1 ----- DDCF x8

室内温度 RCP-5W-1 ----- DDCF x8 x8

動物飼育諸室ＨＥＰＡ フィルター警報 RCP-5W-1 ----- x4

AC-5-4 ５Ｆ 植物実験室系統全外気空調機 給気ファン RCP-RW-1 RWP-1 DDC x2 x2 x2

還気ファン RCP-RW-1 RWP-1 DDC x2 x2

給気温度 RCP-RW-1 ----- DDC

給気露点温度 RCP-RW-1 ----- DDC

全熱交換器 RCP-RW-1 ----- DDC

CAV(RH)-7 植物実験諸室ＣＡＶ（ＲＨ） 運転 RCP-5W-1 ----- DDCF x2

室内温度 RCP-5W-1 ----- DDCF x2 x2

植物実験諸室ＨＥＰＡ フィルター警報 RCP-5W-1 ----- x2

１Ｆ エントランス他諸室ＦＣＵ 運転 RCP-1K-1 ----- DDCF x10 x10

室内温度 RCP-1K-1 ----- DDCF x10 x10

２Ｆ ゼミナール室ＦＣＵ 運転 RCP-1K-1 ----- DDCF x4 x4

室内温度 RCP-1K-1 ----- DDCF x4 x4

PAC-1-1 １Ｆ ＮＭＲ８００系統パッケージ 運転 RCP-1N-1 機側盤 DDC

室内温度 RCP-1N-1 ----- DDC

室内湿度 RCP-1N-1 ----- DDC

給気露点温度 RCP-1N-1 ----- DDC

PAC-1-2 １Ｆ ＮＭＲ９００系統パッケージ 運転 RCP-1N-1 機側盤 DDC

室内温度 RCP-1N-1 ----- DDC

室内湿度 RCP-1N-1 ----- DDC

給気露点温度 RCP-1N-1 ----- DDC

PAC-1-5 バックアップ用パッケージ 運転 RCP-1N-1 機側盤 DDC

室内温度 RCP-1N-1 ----- DDC

室内湿度 RCP-1N-1 ----- DDC

給気露点温度 RCP-1N-1 ----- DDC

停止／８００／９００ ＭＤ切換 RCP-1N-1 ----- DDC

PAC-1-3 １Ｆ ＮＭＲ５００系統パッケージ 運転 RCP-1N-1 機側盤 DDC

室内温度 RCP-1N-1 ----- DDC

室内湿度 RCP-1N-1 ----- DDC

給気露点温度 RCP-1N-1 ----- DDC

PAC-1-4 １Ｆ ＮＭＲ６００系統パッケージ 運転 RCP-1N-1 機側盤 DDC

室内温度 RCP-1N-1 ----- DDC

室内湿度 RCP-1N-1 ----- DDC

給気露点温度 RCP-1N-1 ----- DDC

PAC-1-6 バックアップ用パッケージ 運転 RCP-1N-1 機側盤 DDC

室内温度 RCP-1N-1 ----- DDC

室内湿度 RCP-1N-1 ----- DDC

給気露点温度 RCP-1N-1 ----- DDC

停止／５００／６００ ＭＤ切換 RCP-1N-1 ----- DDC

PAC-1-11 １Ｆ 大型電算機室系統パッケージ 運転 RCP-2K-1 機側盤 x3 x3 x3

中央管理点入出力一覧表ＮＯ．２
N.S

図面記号

J-08
図面番号

設計番号縮尺

ＰＡ

日付

担当

訂正特記

中央管理点入出力一覧表 Ｎｏ．２

給気露点温度 RCP-2W-1 -----

給気露点温度 -----RCP-2W-2

給気露点温度 -----RCP-3W-1

給気露点温度 RCP-3E-1 -----

給気露点温度 RCP-4W-1 -----

給気露点温度 RCP-4E-1 -----

給気露点温度 RCP-5W-1 -----

給気露点温度 RCP-5E-1 -----

横浜市立大学鶴見キャンパス リモートユニット更新（ＳＣＳ２－１Ｌ）

：更新対象管理点（管理点の内容は変更なし）



操作盤経由

操作盤経由

操作盤経由

操作盤経由

操作盤経由

操作盤経由

中央管理点入出力一覧表 Ｎｏ．３

備 考
計量

予備アナログ湿度温度

計 測

警報故障
トリップ

故障
ＣＯＳ

状態

表 示

発停切換設定

操 作
取合動 力 盤リモート盤名 称記 号

（手元運転、トリップ故障の場合も発報）

注）ＣＯＳ故障：中央監視からの指令と現場の運転状態が異なった時に発報する．

備 考
計量

予備アナログ湿度温度

計 測

警報故障
トリップ

故障
ＣＯＳ

状態

表 示

発停切換設定

操 作
取合動 力 盤リモート盤名 称記 号

-----RCP-RE-1外気計測 温度

-----RCP-RE-1湿度

＜換気設備＞

排風機と連動（電気工事）1WP-1RCP-1W-1１Ｆ 熱源機械室 送風機SF-1

〃1WP-1RCP-1W-1〃 ＲＩ貯留槽室 〃SF-2

〃1EP-2RCP-1E-1〃 電気室 〃SF-3

〃1EP-2RCP-1E-1〃 発電機室（常用） 〃SF-4

〃1EP-2RCP-1E-1〃 発電機室（非常） 〃SF-5

〃1WP-2RCP-1W-1〃 空調機械室 〃SF-6

〃2WP-2RCP-2W-2２Ｆ ＲＩ排気機械室 〃SF-7

〃3WP-1RCP-3W-1３Ｆ 機械室（Ｗ） 〃SF-8

〃3EP-1RCP-3E-1〃 機械室（Ｅ） 〃SF-8

〃4WP-1RCP-4W-1４Ｆ 機械室（Ｗ） 〃SF-8

〃4EP-1RCP-4E-1〃 機械室（Ｅ） 〃SF-8

〃5WP-1RCP-5W-1５Ｆ 機械室（Ｗ） 〃SF-8

〃5EP-1RCP-5E-1〃 機械室（Ｅ） 〃SF-8

〃1NP-1RCP-1N-1１Ｆ ＮＭＲ機械室１ 〃SF-9

〃1NP-2RCP-1N-1〃 ＮＭＲ機械室２ 〃SF-9

〃1EP-1RCP-1W-1〃 危険物保管庫 〃SF-10

〃1WP-3RCP-1W-1〃 実験廃棄物保管庫 〃SF-11

〃1EL-1RCP-1E-1〃 ＭＤＦ室 〃 （単相）SF-12

〃1NP-1RCP-1N-1〃 ＮＭＲ６００ヘリウム排気 〃SF-13

〃1NP-2RCP-1N-1〃 ＮＭＲ５００ヘリウム排気 〃SF-14

〃1NP-1RCP-1N-1〃 ＮＭＲ８００ヘリウム排気 〃SF-15

〃1NP-2RCP-1N-1〃 ＮＭＲ９００ヘリウム排気 〃SF-16

〃RWP-2RCP-RW-1６Ｆ ＥＶ機械室（Ｗ） 〃SF-17

〃REP-2RCP-RE-1〃 ＥＶ機械室（Ｅ） 〃SF-18

〃RWP-1RCP-RW-1〃 塔屋機械室（Ｗ） 〃SF-19

〃REP-1RCP-RE-1〃 塔屋機械室（Ｅ） 〃SF-20

〃RWP-1RCP-RW-1〃 オートクレーブ 〃SF-21

1WP-3RCP-1W-1１Ｆ ＮＭＲ実験室ヘリウム排気 〃SF-22

1EP-1RCP-1W-1〃 先端ＭＲ研究室ヘリウム排気 〃SF-23

サーモ発停1WP-1RCP-1W-1１Ｆ 熱源機械室 排風機EF-1

1WP-1RCP-1W-1〃 ＲＩ貯留槽室 〃EF-2

サーモ発停1EP-2RCP-1E-1〃 電気室 〃EF-3

1EP-2RCP-1E-1〃 発電機室（常用） 〃EF-4

発電機と連動（電気工事）1EP-2RCP-1E-1〃 発電機室（非常） 〃EF-5

1WP-2RCP-1W-1〃 空調機械室 〃EF-6

2WP-2RCP-2W-2２Ｆ ＲＩ排気機械室 〃EF-7

3WP-1RCP-3W-1３Ｆ 機械室（Ｗ） 〃EF-8

3EP-1RCP-3E-1〃 機械室（Ｅ） 〃EF-8

4WP-1RCP-4W-1４Ｆ 機械室（Ｗ） 〃EF-8

4EP-1RCP-4E-1〃 機械室（Ｅ） 〃EF-8

5WP-1RCP-5W-1５Ｆ 機械室（Ｗ） 〃EF-8

5EP-1RCP-5E-1〃 機械室（Ｅ） 〃EF-8

サーモ発停，操作盤経由1NP-1RCP-1N-1１Ｆ ＮＭＲ機械室１ 〃EF-9

サーモ発停，操作盤経由1NP-2RCP-1N-1〃 ＮＭＲ機械室２ 〃EF-9

1EP-1RCP-1W-1〃 危険物保管庫 〃EF-10

1WP-3RCP-1W-1〃 実験廃棄物保管庫 〃EF-11

サーモ発停1EL-1RCP-1E-1〃 ＭＤＦ室 〃 （単相）EF-12

1NP-1RCP-1N-1〃 ＮＭＲ６００ヘリウム排気 〃EF-13

1NP-2RCP-1N-1〃 ＮＭＲ５００ヘリウム排気 〃EF-14

1NP-1RCP-1N-1〃 ＮＭＲ８００ヘリウム排気 〃EF-15

1NP-2RCP-1N-1〃 ＮＭＲ９００ヘリウム排気 〃EF-16

サーモ発停RWP-2RCP-RW-1６Ｆ ＥＶ機械室（Ｗ） 〃EF-17

サーモ発停REP-2RCP-RE-1〃 ＥＶ機械室（Ｅ） 〃EF-18

RWP-1RCP-RW-1〃 塔屋機械室（Ｗ） 〃EF-19

REP-1RCP-RE-1〃 塔屋機械室（Ｅ） 〃EF-20

RWP-1RCP-RW-1〃 オートクレーブ 〃EF-21

1WP-3RCP-1W-1１Ｆ ＮＭＲ実験室ヘリウム排気 〃EF-22

1EP-1RCP-1W-1〃 先端ＭＲ研究室ヘリウム排気 〃EF-23

DDC1NP-2RCP-1N-1１Ｆ ＰＡＣ－１－１ 排風機BF-1

DDC1NP-2RCP-1N-1〃 ＰＡＣ－１－２ 〃BF-2

DDC1NP-2RCP-1N-1〃 ＰＡＣ－１－３ 〃BF-3

DDC1NP-2RCP-1N-1〃 ＰＡＣ－１－４ 〃BF-4

DDC1NP-2RCP-1N-1〃 ＰＡＣ－１－５ 〃BF-5

DDC1NP-2RCP-1N-1〃 ＰＡＣ－１－６ 〃BF-6

熱源機と連動（電気工事）1WP-1RCP-1W-1１Ｆ ＲＢ－１，２燃焼用 排風機F-1

〃1WP-1RCP-1W-1〃 〃 〃F-1

〃1WP-1RCP-1W-1〃 Ｂ－１燃焼用 〃F-2

〃1WP-1RCP-1W-1〃 〃 〃F-2

1WP-2RCP-1W-1〃 Ｘ線回析室 〃F-3

1WP-2RCP-1W-1〃 先端ＭＲ研究室 〃F-4

3WL-1RCP-3W-1３Ｆ 教授、助教授室 〃 （単相）F-9

3WL-1RCP-3W-1〃 〃 〃 〃F-9

3WL-1RCP-3W-1〃 〃 〃 〃F-9

3WL-1RCP-3W-1〃 〃 〃 〃F-9

3EL-1RCP-3E-1〃 〃 〃 〃F-9

3EL-1RCP-3E-1〃 〃 〃 〃F-9

3EL-1RCP-3E-1〃 〃 〃 〃F-9

3EL-1RCP-3E-1〃 〃 〃 〃F-9

4WL-1RCP-4W-1４Ｆ 教授、助教授室 〃 〃F-9

4WL-1RCP-4W-1〃 〃 〃 〃F-9

4WL-1RCP-4W-1〃 〃 〃 〃F-9

4WL-1RCP-4W-1〃 〃 〃 〃F-9

4EL-1RCP-4E-1〃 〃 〃 〃F-9

4EL-1RCP-4E-1〃 〃 〃 〃F-9

4EL-1RCP-4E-1〃 〃 〃 〃F-9

4EL-1RCP-4E-1〃 〃 〃 〃F-9

5WL-1RCP-5W-1５Ｆ 教授、助教授室 〃 〃F-9

5WL-1RCP-5W-1〃 〃 〃 〃F-9

5WL-1RCP-5W-1〃 〃 〃 〃F-9

5EL-1RCP-5E-1〃 〃 〃 〃F-9

5EL-1RCP-5E-1〃 〃 〃 〃F-9

5EL-1RCP-5E-1〃 〃 〃 〃F-9

1EL-1RCP-1E-1１Ｆ 前室ミニキッチン 〃 〃F-10

1EL-1RCP-1E-1〃 教授、助教授室 〃 〃F-11

1EL-1RCP-1E-1〃 〃 〃 〃F-11

1EL-1RCP-1E-1１Ｆ 男子便所（Ｅ） 〃 〃F-12

2EL-1RCP-2W-2２Ｆ 〃 〃 〃F-12

1EL-1RCP-1E-1１Ｆ 女子便所（Ｅ） 〃 〃F-13

2EL-1RCP-2W-2２Ｆ 〃 〃 〃F-13

1WL-1RCP-1W-1１Ｆ 便所（Ｗ） 〃 〃F-14

3WL-1RCP-3W-1３Ｆ 便所（Ｗ） 〃 〃F-15

3EL-1RCP-3E-1〃 便所（Ｅ） 〃 〃F-15

4WL-1RCP-4W-1４Ｆ 便所（Ｗ） 〃 〃F-15

4EL-1RCP-4E-1〃 便所（Ｅ） 〃 〃F-15

5WL-1RCP-5W-1５Ｆ 便所（Ｗ） 〃 〃F-15

5EL-1RCP-5E-1〃 便所（Ｅ） 〃 〃F-15

1WL-1RCP-1W-1１Ｆ 自習室 〃 〃F-16

3WL-1RCP-3W-1３Ｆ 自習室（Ｗ） 〃 〃F-17

3EL-1RCP-3E-1〃 自習室（Ｅ） 〃 〃F-17

4WL-1RCP-4W-1４Ｆ 自習室（Ｗ） 〃 〃F-17

4EL-1RCP-4E-1〃 自習室（Ｅ） 〃 〃F-17

5WL-1RCP-5W-1５Ｆ 自習室（Ｗ） 〃 〃F-17

5EL-1RCP-5E-1〃 自習室（Ｅ） 〃 〃F-17

3EL-1RCP-3E-1３Ｆ 測定室（Ｅ） 〃 〃F-18

4WL-1RCP-4W-1４Ｆ 測定室（Ｗ） 〃 〃F-18

5EL-1RCP-5E-1５Ｆ 測定室（Ｅ） 〃 〃F-18

3WL-1RCP-3W-1３Ｆ 測定室（Ｗ） 〃 〃F-19

3WL-1RCP-3W-1３Ｆ 遠心機室（Ｗ） 〃 〃F-20

5WL-1RCP-5W-1５Ｆ 〃 〃 〃F-20

4EL-1RCP-4E-1４Ｆ ＯＡ室（Ｅ） 〃 〃F-21

4EL-1RCP-4E-1〃 〃 〃 〃F-21

4WL-1RCP-4W-1４Ｆ ＯＡ室（Ｗ） 〃 〃F-22

1WL-1RCP-1W-1１Ｆ データ処理室 〃 〃F-23

1EL-1RCP-1E-1〃 学生室 〃 〃F-24

2WL-1RCP-2W-1２Ｆ Ｐ２実験室 〃 〃F-25

DDC2WL-1RCP-2W-1〃 質量分析室 〃 〃F-26

DDC2WL-1RCP-2W-1〃 実験準備室１ 〃 〃F-27

DDC2WL-1RCP-2W-1〃 洗浄室 〃 〃F-28

DDC2WL-1RCP-2W-1２Ｆ 工作室 排風機 （単相）F-29

DDC2WP-2RCP-2W-2〃 実験室（ウェット） 〃F-30

DDC2WP-2RCP-2W-2〃 実習室（コンピュータ） 〃F-31

中央管理点入出力一覧表ＮＯ．３
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：更新対象管理点（管理点の内容は変更なし）



ヘリウム送気指令 監視盤RCP-1K-1 x2x2

記 号 名 称 リモート盤 動 力 盤 取合
操 作

設定 切換 発停

表 示

状態
ＣＯＳ
故障

トリップ
故障 警報

計 測

温度 湿度 アナログ 予備

計量
備 考 記 号 名 称 リモート盤 動 力 盤 取合

操 作

設定 切換 発停

表 示

状態
ＣＯＳ
故障

トリップ
故障 警報

計 測

温度 湿度 アナログ 予備

計量
備 考

注）ＣＯＳ故障：中央監視からの指令と現場の運転状態が異なった時に発報する．

（手元運転、トリップ故障の場合も発報）

SCF-1 ２Ｆ Ｐ２実験室ＳＣ 排風機 RCP-RW-2 RWP-3

SCF-1 〃 〃 〃 RCP-RW-2 RWP-3

SCF-4 ４Ｆ 蛋白質フォールト研究室ＳＣ 〃 RCP-RW-2 RWP-3

KS-7 ４Ｆ 蛋白質フォールト研究室ＣＤ 〃 RCP-RW-2 機側盤

FT-1 消火用補給水槽 満減警報 RCP-RE-1 ----- x2

実験用ガス監視盤 酸欠警報 RCP-1K-1 監視盤

液体窒素液面 RCP-1K-1 監視盤

Ｈｅガス供給ライン RCP-1K-1 監視盤

Ｈｅガス回収設備一括故障 RCP-1K-1 監視盤

x16

x2

圧縮空気設備一括故障 RCP-1K-1 監視盤

吸引一括故障 RCP-1K-1 監視盤

ＬＮ２供給緊急停止 RCP-1K-1 監視盤

ＬＮ２気液分離器緊急停止 RCP-1K-1 監視盤

x4

x4

防災設備 監視 システム制御盤 防災盤 FIM x170

本体RCP-RW-1５Ｆ 動物飼育排気系統消臭器VFD-1

x2-----RCP-2W-2〃 〃 〃FU-2

x3-----RCP-2W-2２Ｆ ＲＩ施設排気 目詰まり警報FU-1

-----RCP-RE-1〃 ＥＶ機械室２ 〃FUS-14

-----RCP-RW-1６Ｆ ＥＶ機械室１ 〃FUS-13

-----RCP-RE-1〃 機械室２ 〃FUS-12

-----RCP-RW-1６Ｆ 機械室１ 〃FUS-11

-----RCP-5E-1〃 機械室２ 〃FUS-10

-----RCP-5W-1５Ｆ 機械室１ 〃FUS-10

-----RCP-4E-1〃 機械室２ 〃FUS-10

-----RCP-4W-1４Ｆ 機械室１ 〃FUS-10

-----RCP-3E-1〃 機械室２ 〃FUS-10

-----RCP-3W-1３Ｆ 機械室１ 〃FUS-10

-----RCP-2W-2〃 ＲＩ排気機械室 〃FUS-9

-----RCP-2K-1２Ｆ ゼミナール室 〃FUS-8

-----RCP-1N-1〃 ＮＭＲ６００ 〃FUS-7

-----RCP-1N-1〃 ＮＭＲ５００ 〃FUS-7

-----RCP-1N-1〃 ＮＭＲ９００ 〃FUS-6

-----RCP-1N-1〃 ＮＭＲ８００ 〃FUS-6

-----RCP-1N-1〃 ＮＭＲ機械室２ 〃FUS-5

-----RCP-1N-1〃 ＮＭＲ機械室１ 〃FUS-4

-----RCP-1N-1〃 機械室Ｃ１ 〃FUS-3

-----RCP-1E-1〃 電気室 〃FUS-2

-----RCP-1W-1１Ｆ 熱源機械室 目詰まり警報FUS-1

機側盤RCP-RE-2〃 市大プロジェクト実験室ＣＤ 〃KS-12

機側盤RCP-RE-2５Ｆ 生体超分子創製実験室ＣＤ 〃KS-11

機側盤RCP-RE-2〃 生体超分子構造実験室ＣＤ 〃KS-10

機側盤RCP-RE-2〃 生体超分子設計実験室ＣＤ 〃KS-9

機側盤RCP-RW-2〃 生体超分子情報実験室ＣＤ 〃KS-8

機側盤RCP-RW-2〃 〃 〃KS-7

機側盤RCP-RE-2〃 生体超分子計測実験室ＣＤ 〃KS-6

機側盤RCP-RE-2〃 生体超分子機能実験室ＣＤ 〃KS-5

機側盤RCP-RW-2〃 環境分子生理学実験室ＣＤ 〃KS-4

機側盤RCP-RW-2３Ｆ 分子生理学実験室ＣＤ 〃KS-3

機側盤RCP-RE-2〃 〃 〃KS-2

機側盤RCP-RE-2〃 〃 〃KS-2

機側盤RCP-RE-2２Ｆ 実験室（ウェット）ＣＤ 〃KS-2

機側盤RCP-RE-2１Ｆ 先端ＭＲ研究室ＣＤ 排気処理ユニットKS-1

RWP-3RCP-RW-2５Ｆ ゲノム情報研究室ＳＣ 〃SCF-5

RWP-3RCP-RW-2〃 測定室ＳＣ 〃SCF-3

DDCRWP-3RCP-RW-2３Ｆ 分子生理研究室ＳＣ 〃SCF-2

1WP-2RCP-1W-1１Ｆ 液体室ＢＯＸ 〃F-46

2WP-2RCP-2W-2〃 プロジェクト研究室 〃F-44

2WP-1RCP-2W-1２Ｆ 便所 〃F-43

RWP-3RCP-RW-2ＲＦ 洗浄滅菌室 〃F-42

REP-3RCP-RE-2〃 実験室（Ｅ） 〃F-41

RWP-3RCP-RW-2５Ｆ 実験室（Ｗ） 〃F-40

REP-3RCP-RE-2〃 実験室（Ｅ） 〃F-39

RWP-3RCP-RW-2４Ｆ 実験室（Ｗ） 〃F-38

REP-3RCP-RE-2〃 実験室（Ｅ） 〃F-37

RWP-3RCP-RW-2３Ｆ 実験室（Ｗ） 〃F-36

RWP-1RCP-RW-1〃 〃 〃F-35

RWP-1RCP-RW-1２Ｆ ＲＩ施設 〃F-35

5WL-1RCP-5W-1５Ｆ 微生物培養室 〃 〃F-34

2EL-1RCP-2W-2〃 更衣室 〃 （単相）F-33

DDC2WP-2RCP-2W-2〃 プロジェクト研究室 〃F-32

CP-5-3RCP-5E-1〃 〃CC-5-3

CP-5-2RCP-5E-1〃 〃CC-5-2

CP-5-1RCP-5W-1〃 〃CC-5-1

CP-4-3RCP-4E-1〃 〃CC-4-3

CP-4-2RCP-4E-1〃 〃CC-4-2

CP-4-1RCP-4W-1〃 〃CC-4-1

CP-3-3RCP-3E-1〃 〃CC-3-3

CP-3-2RCP-3E-1〃 〃CC-3-2

CP-3-1RCP-3W-1〃 〃CC-3-1

CP-2-1RCP-2W-1プレハブ低温庫 一括警報CC-2-1

制御盤RCP-RE-1実験用排水設備 一括警報

ＲＩ制御盤RCP-2W-1〃 （排水設備） 〃

ＲＩ制御盤RCP-2W-1ＲＩ設備（モニター） 一括警報

x2x21WP-1RCP-1W-1排水ポンプPD-8

1WP-1RCP-1W-1実験処理排水槽 満警報

x2x21EP-1RCP-1W-1排水ポンプPD-7

1EP-1RCP-1W-1実験排水槽 満警報

x2x21NP-1RCP-1N-1湧水排水ポンプPD-6

1NP-1RCP-1N-1湧水槽 満警報

x2x21NP-2RCP-1N-1湧水排水ポンプPD-5

1NP-2RCP-1N-1湧水槽 満警報

x2x21KP-1RCP-1K-1湧水排水ポンプPD-4

1KP-1RCP-1K-1湧水槽 満警報

x2x21EP-2RCP-1E-1湧水排水ポンプPD-3

1EP-2RCP-1E-1湧水槽 満警報

x2x21WP-3RCP-1W-1湧水排水ポンプPD-2

1WP-3RCP-1W-1湧水槽 満警報

x2x21WP-1RCP-1W-1湧水排水ポンプPD-1

1WP-1RCP-1W-1湧水槽 満警報

1WP-1RCP-1W-1〃EWP-1

1WP-1RCP-1W-1給湯循環ポンプEWP-1

-----RCP-1W-1〃 〃THS-1

-----RCP-1W-1貯湯槽 槽内温度THS-1

＜衛生設備、他＞

中央管理点入出力一覧表ＮＯ．４
N.S

図面記号

J-10
図面番号

設計番号縮尺

ＰＡ

日付

担当

訂正特記

中央管理点入出力一覧表 Ｎｏ．４

横浜市立大学鶴見キャンパス リモートユニット更新（ＳＣＳ２－１Ｌ）

：更新対象管理点（管理点の内容は変更なし）



記 号 名 称 リモート盤 動 力 盤 取合
操 作

設定 切換 発停

表 示

状態
ＣＯＳ
故障

トリップ
故障 警報

計 測

温度 湿度 アナログ予備

計量
備 考 記 号 名 称 リモート盤 動 力 盤 取合

操 作

設定 切換 発停

表 示

状態
ＣＯＳ
故障

トリップ
故障 警報

計 測

温度 湿度 アナログ予備

計量
備 考

注）ＣＯＳ故障：中央監視からの指令と現場の運転状態が異なった時に発報する．

（手元運転、トリップ故障の場合も発報）

x2

端子盤RCP-1E-1受電

＜電気設備，他＞

ＶＣＢ同時投入

ＶＣＢ選択高圧受電ＮＯ．１

ＶＣＢ選択高圧受電ＮＯ．２

ＤＳ高圧受電ＮＯ．１，２

ＶＣＢ

不足電圧

過電流

電力量

電力

電流

力率

ＶＣＢフィーダーＮＯ，１～５

過電流

電流

ＶＣＢコンデンサー

ＰＦ溶断

圧力異常

温度異常リアクトル

ＰＦ溶断一般動力盤ＮＯ，１～３

トランス温度異常

過負荷

漏電

デマンド警報

ＣＢトリップ

ＰＦ溶断実験動力盤ＮＯ，１～２

トランス温度異常

過負荷

漏電

デマンド警報

ＣＢトリップ

ＰＦ溶断一般電灯盤

トランス温度異常

過負荷

漏電

デマンド警報

ＣＢトリップ

ＰＦ溶断実験電灯盤ＮＯ，１～２

トランス温度異常

過負荷

漏電

デマンド警報

ＣＢトリップ

ＰＦ溶断非常動力盤

トランス温度異常

過負荷

漏電

デマンド警報

ＣＢトリップ

非常電灯盤 トランス温度異常

過負荷１，２

漏電１，２

デマンド警報１，２

ＣＢトリップ１，２

自動発電機

手動

運転

送電中

電圧確立

重故障

中故障

軽故障

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

x2

x2

x2x2

x2

x2

x2

x2

x5 x5

x5

x5

x4

x4

x4

x4

x3

x3

x3

x3

x3

x3

x2

x2

x2

x2

x2

x2

x2

x2

x2

x2

x2

x2

x2

x2

x2

x2

ＣＢトリップ

端子盤RCP-1E-1

油面低下発電機

電圧

電流

電力

周波数

始動用蓄電池異常

発電機運転時間

整流器故障

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

電力量

端子盤RCP-1E-1直流電源装置

ＣＢトリップ

容量低下

過放電

電圧低下

一括異常電話交換機

操作予熱

警報

計測

一括異常分電盤 １ＫＬ－１

〃 〃１ＮＬ－１

１ＷＬ－１

１ＥＬ－１

２ＫＬ－１

２ＷＬ－１

２ＥＬ－１

３ＷＬ－１

３ＥＬ－１

４ＷＬ－１

４ＥＬ－１

５ＷＬ－１

５ＥＬ－１

ＲＷＬ－１

ＲＥＬ－１

〃

〃

〃

〃

〃

〃

〃

〃

〃

〃

〃

〃

〃

〃

〃

〃

〃

〃

〃

〃

〃

〃

〃

〃

〃

〃

一括異常実験盤 １ＮＬＰ－１

〃 〃１ＮＬＰ－２

〃 〃１ＷＬＰ－１

〃 〃１ＷＬＰ－２

〃 〃１ＷＬＰ－３

〃 〃１ＷＬＰ－４

〃 〃１ＥＬＰ－１

〃 〃１ＥＬＰ－２

〃 〃２ＷＬＰ－１

〃 〃２ＷＬＰ－３

〃 〃２ＷＬＰ－４

〃 〃２ＷＬＰ－５

〃 〃２ＥＬＰ－１

〃 〃２ＥＬＰ－２

〃 〃２ＥＬＰ－３

〃 〃３ＷＬＰ－１

〃 〃３ＷＬＰ－２

〃 〃４ＷＬＰ－１

〃 〃４ＷＬＰ－２

〃 〃４ＥＬＰ－１

〃 〃４ＥＬＰ－２

〃 〃５ＷＬＰ－１

〃 〃５ＷＬＰ－２

〃 〃５ＷＬＰ－３

〃 〃５ＥＬＰ－１

〃 〃５ＥＬＰ－２

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

端子盤RCP-1E-1

1KL-1RCP-1K-1

1NL-1RCP-1N-1

RCP-1W-1 1WL-1

RCP-1E-1 1EL-1

RCP-2K-1 2KL-1

RCP-2W-1 2WL-1

RCP-2W-2 2EL-1

RCP-3W-1 3WL-1

RCP-3E-1 3EL-1

RCP-4W-1 4WL-1

RCP-4E-1 4EL-1

RCP-5W-1 5WL-1

RCP-5E-1 5EL-1

RCP-RW-1 RWL-1

RCP-RE-1 REL-1

RCP-1N-1 1NLP-1

RCP-1N-1 1NLP-2

RCP-1W-1 1WLP-1

1WLP-2

1WLP-3

1WLP-4

1ELP-1

1ELP-2

RCP-2W-1 2WLP-1

RCP-2W-1 2WLP-2

RCP-1W-1

RCP-1W-1

RCP-1W-1

RCP-1W-1

RCP-1W-1

2WLP-3

2WLP-4

2WLP-5

2ELP-1

2ELP-3

RCP-2W-2

3WLP-1

RCP-2W-1

RCP-2W-1

RCP-2W-1

RCP-2W-1

RCP-2W-2

RCP-3W-1

RCP-3W-1

RCP-3E-1

RCP-3E-1

RCP-4W-1

2ELP-2

3WLP-2

3ELP-1

3ELP-2

4WLP-1

RCP-4W-1

RCP-4E-1

RCP-4E-1

RCP-5W-1

RCP-5W-1

RCP-5W-1

RCP-5E-1

RCP-5E-1

4WLP-2

4ELP-1

4ELP-2

5WLP-1

5WLP-2

5WLP-3

5ELP-1

5ELP-2

〃 〃２ＷＬＰ－２

〃 〃３ＥＬＰ－１

〃 〃３ＥＬＰ－２

x2 x2

x14

x2

中央管理点入出力一覧表 Ｎｏ．５

中央管理点入出力一覧表ＮＯ．５
N.S

図面記号

J-11
図面番号

設計番号縮尺

ＰＡ

日付

担当

訂正特記

横浜市立大学鶴見キャンパス リモートユニット更新（ＳＣＳ２－１Ｌ）

：更新対象管理点（管理点の内容は変更なし）



1set熱源廻り制御1

特記 訂正

担当

日付

ＰＡ

縮尺 設計番号

図面番号

J-12
図面記号

N.S
計装フロー図（１）

横浜市立大学鶴見キャンパス リモートユニット更新（ＳＣＳ２－１Ｌ）

注）１．ＩＮＶ（インバータ）は電気工事区分とする。

２．ＩＮＶへの入力は４～２０ｍＡ信号とする。

３．熱源機と１次ポンプ，冷却水ポンプ及び冷却塔

ファンの連動配線は本工事とする。

※ＲＢ－１同時取出モードにおいて冷水優先の時は

温熱源の台数制御は行わず、温水優先の時は

冷熱源の台数制御は行わないものとする。

冬期中間期夏期

C+H

H

(C)

H

C+H

CorH

C

H

C

C

C

H

RB-1

RB-2

R-1

HEX-1

熱源運転モード

４．熱交換器送水温度制御

５．中央監視システムとの通信

3
CT-1

4

CT-2

2

INV INV INV

リレー回路

4
3

RB-1

RB-2

リレー回路

2
1

制御項目

１．負荷側流量による２次ポンプ台数制御

２．２次ポンプ吐出圧によるポンプインバータ制御及びバイパス弁制御

（インバータ制御を優先とする。またポンプ複数台起動時は、

インバータは複数台同動作とする。）

３．負荷側熱量による熱源台数制御

S

計測

計測

計測

計測

ＤＯ ＤＩ ＡＯ ＡＩ

Ｉ／Ｆ
ＣＯＭ

CS HS HR

ＤＯ ＤＩ ＡＯ ＡＩ

Ｉ／Ｆ
ＣＯＭ

CHR CR

ＤＯ ＤＩ ＡＯ ＡＩ

Ｉ／Ｆ
ＣＯＭ

ＤＯ ＤＩＡＯ ＡＩ

Ｉ／Ｆ
ＣＯＭ

R-1

HEX-1

ＤＯ ＤＩ ＡＯ ＡＩ

Ｉ／Ｆ
ＣＯＭ

CHS

計測

ＲＢ－１除外

ＲＢ－２除外

ＲＢ－１除外

ＲＢ－２除外

H-9 H-6

H-5H-8

H-1 H-3

H-11

H-12

H-4 H-2

H-13 H-7 H-10

EXP-2 EXP-1

P-8x2 P-10x3 P-9x2

P-2

P-4

P-1

P-3

6F

P-7 P-6

P-5

1

MF,C,V2'MF,C,V2' MF,C,V2'

MRF1,F,V2

TR

TEWx2

TEW

TEW

TIC

TEW

PMX2

TEW

TEWx2

I/I

FM

I/I

FM

TEW

I/I

FM

TEW

TEW

TEW PEW

PMX1

PMX2

TEWx2 PEW

PMX1

TEW PEW

PMX1

コミュニケ―ション
中央と

コミュニケ―ション
中央と

コミュニケ―ション
中央と

コミュニケ―ション
中央と

T

コミュニケ―ション
中央と

☆

TIC LC

TW

TEW

TEW

TIC

Rx2
VTF

Rx2

BV

CWC

TEW

TEW

TIC

Rx2

CWC

BV

3 冷却塔制御（２） 1set

2 冷却塔制御（１） 1set

制御項目

１．冷却塔ファン及び、散水ポンプ発停制御

冷却水往温度により、冷却塔ファン及び、散水ポンプ

のＯＮ／ＯＦＦ制御を行う。（ファンとポンプの２段制御）

２．冷却水ブロー制御

ＣＴ－２（ＲＢ－２用）

計測

制御項目

１．冷却塔ファン及び、散水ポンプ発停制御

冷却水往温度により、冷却塔ファン及び、散水ポンプ

のＯＮ／ＯＦＦ制御を行う。（ファンとポンプの２段制御）

２．冷却水バイパス３方弁制御

３．凍結防止制御

４．電気ヒーター空焚防止

５．冷却水ブロー制御

Ｅ Ｈ

ＣＴ－１（ＲＢ－１用）

1F機械室

P-6

S-1

ｘ３ｓｅｔｓ

計測

1F機械室

P-7

S-2

ｘ３ｓｅｔｓ

：更新機器



訂正

担当

日付

ＰＡ

縮尺 設計番号

図面番号

J-13
図面記号

N.S
計装フロー図（２）

4 パッケージ制御（１） 1set

特記

横浜市立大学鶴見キャンパス リモートユニット更新（ＳＣＳ２－１Ｌ）

TR

MDF MDF MDF MDF

MDF

MDF

R

TDED

DDC

LT

MDF

R

TDED

DDC

LT

MDF

MDF

R

TDED

DDC

LT

MDF

MDFx4

THE

THE

THE

THE

1

1

2

1

1

1

2

2

1

1

2

2
1

1

1

1

1

1 1 1 1

2 2

2 2

屋外機 屋外機

屋外機 屋外機

BF-2

BF-1

屋外機 屋外機

BF-5

ＤＯ ＤＩ ＡＯ ＡＩ

Ｉ／Ｆ
ＣＯＭ

O.A

PAC-1-1

NMR900 NMR800

（故障）

SCR

蒸気発生器

Ex.A

Ex.A

ＤＯ ＤＩ ＡＯ ＡＩ

Ｉ／Ｆ
ＣＯＭ

O.A

PAC-1-2

（故障）

SCR

蒸気発生器

ＤＯ ＤＩ ＡＯ ＡＩ

Ｉ／Ｆ
ＣＯＭ

O.A

PAC-1-5

SCRx2

蒸気発生器

Ex.A

リレー回路

制御項目

１．室内温度制御

室内温度により電気ヒーターの比例制御を行う。

コンプレッサーは常時ＯＮとする。

２．給気露点温度制御

給気露点温度により、加湿器の比例制御を行う。

又、給気温度により低温時の加湿器禁止を行う。

３．給気温度リミット制御

４．ウォーミングアップ制御

空調機立ち上がり時、外気－排気ダンパを閉、

排気ファンを停止し、予冷予熱を行う。

５．空調機停止時のインターロック制御

６．バックアップ時ダクト切換

ＰＡＣ－１－１ｏｒ１－２故障時、ダンパの切換を行い、

ＰＡＣ－１－５よりバックアップ運転を行う。

７．ローテーション運転

ＰＡＣ－１－１と１－５，ＰＡＣ－１－２と１－５の

ローテーション運転を行う。

８．中央監視システムとの通信

ＰＡＣ－１－１，１－２，１－５ ＮＭＲ ９００／８００系統

FAN

E H

FAN

HE

HE

COMPCOMP

D
C

X

FAN

コミュニケ―ション
中央と

R.AS.A R.AS.A

COMPCOMP

D
C

X

FAN

コミュニケ―ション
中央と

COMPCOMP

D
C

X

FAN

コミュニケ―ション
中央と

☆

FAN

：更新機器



特記 訂正

担当

日付

ＰＡ

縮尺 設計番号

図面番号

J-14
図面記号

N.S
計装フロー図（３）

1setパッケージ制御（２）5

横浜市立大学鶴見キャンパス リモートユニット更新（ＳＣＳ２－１Ｌ）

MDF

R

TDED

DDC

LT

MDF

MDF MDF MDF MDF

MDF

R

TDED

DDC

LT

MDF

MDF

R

TDED

DDC

LT

MDF

MDFx4

THE

THE

THE

THE

1

1

2

1

1

1

2

2

1

1

2

2
1

1

1

1

1

1 1 1 1

2 2

2 2

TR

リレー回路

Ex.A

蒸気発生器

SCRx2

PAC-1-6

O.A

ＣＯＭ
Ｉ／Ｆ

ＡＩＡＯＤＩＤＯ

蒸気発生器

SCR

（故障）

PAC-1-4

O.A

ＣＯＭ
Ｉ／Ｆ

ＡＩＡＯＤＩＤＯ

Ex.A

Ex.A

蒸気発生器

SCR

（故障）

NMR500NMR600

PAC-1-3

O.A

ＣＯＭ
Ｉ／Ｆ

ＡＩＡＯＤＩＤＯ

BF-6

屋外機

BF-3

BF-4

屋外機

屋外機

制御項目

１．室内温度制御

室内温度により電気ヒーターの比例制御を行う。

コンプレッサーは常時ＯＮとする。

２．給気露点温度制御

給気露点温度により、加湿器の比例制御を行う。

又、給気温度により低温時の加湿器禁止を行う。

３．給気温度リミット制御

４．ウォーミングアップ制御

空調機立ち上がり時、外気－排気ダンパを閉、

排気ファンを停止し、予冷予熱を行う。

５．空調機停止時のインターロック制御

６．バックアップ時ダクト切換

ＰＡＣ－１－３ｏｒ１－４故障時、ダンパの切換を行い、

ＰＡＣ－１－６よりバックアップ運転を行う。

７．ローテーション運転

ＰＡＣ－１－３と１－６，ＰＡＣ－１－４と１－６の

ローテーション運転を行う。

８．中央監視システムとの通信

ＰＡＣ－１－３，１－４，１－６ ＮＭＲ ６００／５００系統

FAN

E H

FAN

HE

HE

COMP

COMP

中央と
コミュニケ―ション

FAN

X
C

D

中央と
コミュニケ―ション

FAN

X
C

D

COMP

S.A R.AS.A R.A

中央と
コミュニケ―ション

FAN

X
C

D

☆

FAN

：更新機器



ＲＶ リバーサー ＲＹ７９１０Ａ

Ｈ 湿度調節器 Ｈ６１５Ａ

ＡＴ トランス ＡＴＹ７２Ｚ

ＢＶＳ

ＢＶ 電動ボール弁

小型電動ボール弁

ＶＹ６１００Ｄ２ 水用

ＶＹ６２０２Ａ 水用

Ｃ 弁リンケージ Ｑ４５５Ｃ

ＣＷＣ 冷却水ブロー調節器 Ｒ７０１０Ｂ 防雨カバー付

ＤＣ ＤＣ２４Ｖ電源 ＱＹ７０００Ｃ ＰＹ７０００Ｃ用

ＤＤＣＦ

ＤＤＣＶ

ＤＤＣ ディジタル調節器

ディジタル調節器

ディジタル調節器

ＷＹ７２１１ → ＷＹ５１１１Ｗ

ＷＹ７２０５Ｂ

ＷＹ７２０６Ｂ

ｄＰＥＤ 微差圧発信器 ＰＹ７０００Ｃ

ｄＰＩＣ 差圧指示調節器 Ｒ３６

ｄＰＳ

ＤＲ

差圧スイッチ

ディレイリレー

ＰＹＹ－ＣＬ１３

ＥＤ

Ｆ

感震装置

弁リンケージ

Ｖ７２５

Ｑ４５５Ｆ

ＦＭ 電磁流量計（変換器付属） ＫＩＤ／ＫＩＸ 結露防止仕様

ＨＥ 湿度検出器 ＨＹ７００１Ｔ 高分子薄膜素子

ＨＥＤ 湿度発信器 ＨＹ７８０１Ａ 高分子薄膜素子

ＨＩＣ 湿度指示調節器 Ｒ３６

Ｉ／Ｉ アイソレータ ＲＹ７９１０Ｓ

ＬＣ レベルスイッチ ＬＣ１１ 冷却塔用

ＬＦ 液面リレー／電極棒

液面リレー／電極棒ＬＦ

ＷＬＳ２１１Ｂ／３Ｐ

ＷＬＳ２６１Ｂ／５Ｐ

付属品含む

付属品含む

ＬＩＴ

ＬＲ

ＬＴ

リミッタＨｉ＆Ｌｏ

液面調節器

リミットコントローラ

ＲＹ７９１０Ｙ

ＧＹＹ－ＳＬ－４２

Ｌ４０２９Ｅ

ＭＤＦ ダンパ操作器 ＭＹ６０４０Ａ

ＭＦ

ＭＲＦ

モジュトロールモータ

モジュトロールモータ

Ｍ９０４Ｆ

Ｍ６２８５Ａ スプリングリタン

ＭＳ モニタスイッチ ＲＹ７９１０Ｍ

ＭＶＳ 小型比例２方弁＋アクチュエータ ＶＹ５９１２Ａ＋Ｍ７４１０Ｃ

ＭＶ 電動２方弁 ＶＹ５１１０

ＮＰ デジタル設定／操作ユニット ＱＹ７２０５Ａ

Ｏ２Ｅ

Ｏ２ＩＣ

酸素検出器

酸素指示計

ＰＥ 圧力発信器 ＪＴＧ コンデンサー付

ＰＭＸ１

ＰＭＸ２

ポンプ台数制御装置（盤内設置）

熱源台数制御装置（盤内設置）

ＷＹ２０００Ｐ → ＷＹ５１３０Ｐ

ＷＹ２０００Ｑ → ＷＹ５１３０Ｑ

ポンプ用

熱量演算機能付

ＱＰ 補助ポテンショメータ ＱＹ９０００Ａ

Ｒ

Ｒ／Ｂ

補助リレー

レシオバイアス設定器 ＲＹ７９１０Ｂ

ＳＭ 煤煙濃度計 ＧＹＹ－Ｓ２０００

ＳＷ スイッチ

Ｔ 温度調節器 Ｔ６３１Ｃ

ＴＤＥＤ 温度・露点温度発信器 ＨＹ７９０１Ｃ セラミック素子

ＴＥ 温度検出器 ＴＹ７０００Ｔ０３ Pt3kΩ

ＴＥＤ 温度検出器 ＴＹ７８００Ｃ Pt100Ω,支持具付

ＴＥＷ 温度検出器 ＴＹ７８３０Ｂ Pt100Ω

ＴＨＥ 温湿度検出器 ＨＹ７００２Ｔ１Ｐ Pt100Ω,高分子素子

ＴＨＥＤ 温湿度発信器 ＨＹ７８０１Ｃ 高分子薄膜素子

ＴＩＣ 温度指示調節計 Ｒ３６

ＴＲ トランス ＡＴ７２－Ｊ１

ＴＷ 温度調節器 Ｔ６７５Ａ－Ｗ

Ｖ２

Ｖ２’

２方弁

２方弁

Ｖ５０６３Ａ

Ｖ５０６４Ａ

ＶＴＦ 電動混合三方調節弁 ＶＴＦ

ＲＣＰ－１Ｗ－１

ＲＣＰ－１Ｅ－１

ＲＣＰ－１Ｋ－１

ＲＣＰ－１Ｎ－１

ＲＣＰ－２Ｗ－１

ＲＣＰ－２Ｗ－２

ＲＣＰ－２Ｋ－１

ＲＣＰ－３Ｗ－１

ＲＣＰ－３Ｅ－１

自立

自立

自立

自立

自立

自立

自立

自立

壁掛

熱源廻り
ＣＴ－１，２（バイパス弁廻り）
熱源監視
ＨＷＴ－１，ＴＳＨ－１
ＷＴ－１，ＮＴ－１
ヘリウム排気
（ＳＦ，ＥＦ－２２，２３）
中央管理点入出力一覧表参照

中央管理点入出力一覧表参照

ＡＣ－１－２，ＡＣ－１－３

中央管理点入出力一覧表参照

ＰＡＣ－１－１／１－２／１－５

ＰＡＣ－１－３／１－４／１－６

ヘリウム排気

（ＳＦ，ＥＦ－９，１３～１６）

中央管理点入出力一覧表参照

ＡＣ－２－１，ＡＣ－２－２

中央管理点入出力一覧表参照

ＡＣ－２－３

中央管理点入出力一覧表参照

ＡＣ－２－４

ＰＡＣ－１－１１ｘ３

中央管理点入出力一覧表参照

ＡＣ－３－１

中央管理点入出力一覧表参照

ＡＣ－３－２

中央管理点入出力一覧表参照

６３００ １９５０

１９５０

１９５０

１９５０

１９５０

１９５０

１９５０

４００

４００

４００

４００

４００

４００

４００

１４００

７００

１９５０ ４００

２５０

１４００

１４００

１４００

１４００

１４００

１４００

２８００

ＲＣＰ－４Ｗ－１

ＲＣＰ－４Ｅ－１

ＲＣＰ－５Ｗ－１

ＲＣＰ－５Ｅ－１

ＲＣＰ－ＲＷ－１

ＲＣＰ－ＲＷ－２

ＲＣＰ－ＲＥ－１

ＲＣＰ－ＲＥ－２

壁掛

壁掛

壁掛

壁掛

壁掛

壁掛

自立

自立

ＡＣ－４－１

中央管理点入出力一覧表参照

ＡＣ－４－２

中央管理点入出力一覧表参照

ＡＣ－５－１

中央管理点入出力一覧表参照

ＡＣ－５－２

中央管理点入出力一覧表参照

ＣＴ－１，２（ファン廻り）

ＡＣ－５－３，ＡＣ－５－４

中央管理点入出力一覧表参照

ＡＣ－３－１（Ｆ－３６廻り）
ＡＣ－４－１（Ｆ－３８廻り）
ＡＣ－５－１（Ｆ－４０廻り）
中央管理点入出力一覧表参照

ＦＴ－１，外気計測

中央管理点入出力一覧表参照

ＡＣ－３－２（Ｆ－３７廻り）
ＡＣ－４－２（Ｆ－３９廻り）
ＡＣ－５－２（Ｆ－４１廻り）
中央管理点入出力一覧表参照

７００

７００

７００

７００

７００

７００

１０００

１４００

１０００

２５０

２５０

２５０

２５０

２５０

２５０

１４００

１４００

１９５０

１９５０

４００

４００

１２００

１２００

９００

ＢＦＶ 電動バタフライ弁 ＶＹ６９

（斜線は本数）

監視盤との信号受渡し

凡例

ＩＶ２

ＡＣ１００Ｖｏｒ ２００Ｖ

ファンインタ―ロック

シ―ルド付ケ―ブル

現場盤内取付機器

リレ―，トランスボックス内取付機器

自動制御機器表

記 号 名 称 形 番 備 考

盤寸法表

盤 名 形 状
参考寸法

Ｗ Ｈ Ｄ
収納系統名 備 考

自動制御機器表，盤寸法表
N.S

図面記号

J-15
図面番号

設計番号縮尺

ＰＡ

日付

担当

訂正特記

ＲＣＰ－１Ｗ－２ 自立 １４００ １９５０ ４００
ＡＣ－１－１

中央管理点入出力一覧表参照

：更新対象

横浜市立大学鶴見キャンパス リモートユニット更新（ＳＣＳ２－１Ｌ）

盤内改修
ＲＳ×２更新
ＰＭＸ２×２更新

盤内改修
ＲＳ×３更新
ＰＭＸ１×３更新

盤内改修
ＲＳ×１更新
ＤＤＣ×６更新



ＲＣＰ－１Ｎ－１

屋内消火栓

33

25
24

16

41

34

15

10

1

50G

10G

10G
50G

10G

第1ゲート

特記 訂正

担当

日付

ＰＡ

縮尺 設計番号

図面番号

J-16
図面記号

1:200(A1)
１階平面図

ＲＣＰ－１Ｗ－２

ＲＣＰ－１Ｗ－１

ＲＣＰ－１Ｋ－１

防災盤

ＲＣＰ－１Ｅ－１

中央監視盤

システム制御盤

中央監視装置

ＣＰ－ＹＳ－１

光変換器盤

：工事箇所

横浜市立大学鶴見キャンパス リモートユニット更新（ＳＣＳ２－１Ｌ）

ＵＰＳ（１ＫＶＡ）

中央監視分電盤

1:400(A3)

盤内改修
ＲＳ×１、ＤＤＣ×６更新

盤内改修
ＲＳ×３、ＰＭＸ１×３更新

盤内改修
ＲＳ×２、ＰＭＸ２×２更新


